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Especificagbes e desenhos estéo sujeitos a alteragdo sem aviso. As maquinas exibidas podem incluir equipamento
opcional. Os equipamentos padrédo da LiuGong e equipamentos opcionais poderdo variar de regido para regido. Entre
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ESPECIFICACOES DE PRODUTO

Tipo do Produto Transpaleteira Elétrica com Mastro
Modelo CDD16-EHT-J
Tipo de Motor Elétrico
Operacao Operador a bordo
Capacidade de carga Q(kg) 1600
Centro de carga c(mm) 600
Distancia do centro do eixo até a face do garfo x(mm) 675
Distancia entre eixos y(mm) 1320
Peso operacional com bateria kg 1305
Carga sobre o eixo, carregado - lado do motorista/lado de carga kg 1245/1565
g Carga sobre o eixo, sem carga - lado do motorista/lado de carga kg 950/360
LE Tipo de rodas PU
= Tamanho da roda motriz DOxw(mm) »250%x75
Tamanho da roda do rolamento DOxw(mm) ®80x70
Rodas adicionais (dimensdes) Oxw(mm) ®150x58
Rodas, nimero dianteiro/traseiro (x=motriz) 1x2/4
- Largura da bitola (roda motriz) b10(mm) 828
lg ‘ Largura da bitola (roda de rolamento) b11 (mm) 390/515
8 Altura do mastro, abaixado h1(mm) 2054 2552
E Elevacdo livre h2(mm) 1561 2062
, Altura de elevacéo h3(mm) 4500 6000
Altura da alca (min./méax.) h14(mm) 1063/1440
Altura do garfo retraido h13(mm) 86
Comprimento total 11(mm) 2085
8 Comprimento até a face do garfo 12(mm) 925
'8 Largura total b1(mm) 1060
s Dimensdes do garfo s/e/l (mm) 60/180/1150
g Distancia entre os garfos b5(mm) 570/695
Distancia minima ao solo m2(mm) 26
ch IE-E”T-J Largura do corredor com palete: 1000 x 1200 mm entre garfos Ast (mm) 2503/2888
Largura do corredor com palete 800 x 1200 ao longo dos garfos Ast (mm) 2480/2865
Raio de giro minimo Wa(mm) 1630
CARAGTERiSTICAS PRINGIPAIS o Velocidade de deslocamento, com carga/sem carga (km/h) 5,2/5,5
% Velocidade de elevagao, com carga/sem carga (mm/s) 130/220
o Sistema de Controle de Tragéo AC g' Velocidade de abaixamento, com carga/sem carga (mm/s) 190/140
Oferece alto desempenho com controle preciso e operacéo suave § Capacidade méxima de rampa, com ou sem carga (%) 6/8
o Projeto de Mastro Duravel e Freio de servico Eletromagnético
. . . . S Motor de acionamento, com autonomia de 60 minutos. (kW) 1,5
O mastro em aco com perfil C e viga H oferece elevada resisténcia estrutural e excelente —
. . o Classificacdo do motor do elevador em S3: 15% (kW) 3
capacidade de suportar esforcos de flexdo. :
e Sistema Hidraulico Focado em Seguranca Tensio/capacidade nominal da bateria (v/Ah) Bate;if/;goLitio
A vélvula anti-ruptura impede a queda repentina do mastro durante a ruptura da @
mangueira hidraulica, reforcando a seguranca da operacéo. Tipo de controle de acionamento AC
° Protegéo do Operador Tipo de diregdo Elétrico
As barreiras transparentes do mastro garantem a separacao entre carga e operador sem NIV CRD O e D e R e ELEE) ST

comprometer a visibilidade..
e Fungdes da alavanca de emergéncia

Funcdo de reversdo de emergéncia: reverte imediatamente o movimento para reduzir

riscos de esmagamento. = |

Controle de velocidade variavel: o modo creep permite ajuste fino da velocidade para A i P ==

operagdOes de alta precisdo. i 2 = 2 x‘ = 8
e Porta de carregamento externa 3 I ==,
Carregador externo otimizado facilita a recarga da bateria. o = T ? €

e Manutencao de facil acesso F l \y
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As protecdes monobloco com parafusos removiveis permitem acesso rapido aos
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componentes essenciais, enquanto o layout modular centraliza as pegas para

manutencao e reparos ageis.



